杭州科技职业技术学院

零星货物和服务类采购询价情况表

                                 2026    年  6 月  19 日

	项目名称
	丘陵山区果园风送式喷雾器机器人研发及应用线控底盘控制器
	零星采购编号
	HKY-NYQLGY—260615-2

	采购标的技术参数要求（含实现功能、技术参数、规格、数量等）：

物品
规格
单位

数量
价格

直流有刷减速电机

（24V 250W，带霍尔编码器）
台

2

双路直流电机驱动器

（24V 30A，PWM控制）
块

1

备用减速电机

（同型号）
台

2

橡胶履带

（宽度60mm，周长2.2m，带钢丝）
条

2

铝合金驱动轮

（齿形，适配电机轴）
个

2

诱导轮

（从动轮，带轴承及张紧调节）
个

4

负重轮

（聚氨酯包胶，带滚珠轴承）
个

12

履带张紧弹簧机构

（可调式）
套

2

底盘车架用6061铝合金板材

（300×400×8mm）
块

4

欧标2020铝型材

（2m/根）及角码、T型螺母套件
套

1

锂电池组

（24V 15Ah，三元锂，带平衡保护板）
组

2

电池电压/电流监测模块

（带报警）
个

1

DC-DC降压模块

（24V转12V 10A）
个

2

DC-DC降压模块

（24V转5V 5A，为树莓派供电）
个

2

树莓派4B开发板（4GB RAM，含散热片）

处理器： Broadcom BCM2711，四核 Cortex-A72 架构，主频 ≥ 1.5GHz

内存： LPDDR4，容量 ≥ 4GB（若涉及视觉处理，建议标注为 8GB）

存储： Micro-SD 卡槽，支持 UHS-I 模式（建议供应商配套 ≥ 32GB 的高速卡）

网络：千兆以太网口 (RJ45)；双频 802.11ac Wi-Fi (2.4GHz/5GHz)；蓝牙 5.0

块

1

NVIDIA Jetson Nano 

4GB 开发套件（含电源）
套

1

微型激光雷达

（思岚A1M8，360°扫描，12米）
台

2

低延时车载摄像头

（V5，120°广角，夜视）
个

6

双目深度相机模块

（USB接口，基线60mm）
个

2

24GHz毫米波雷达

（盲区检测，串口输出）
个

1

超声波传感器模组

（HC-SR04，含支架）
组

4

9轴惯性测量单元

（MPU9250，带卡尔曼滤波）
个

2

RTK高精度GPS模块

（ZED-F9P，含陶瓷天线）
套

1

GPS有源天线

（SMA接口，3米线）
根

1

2.4G无线数传模块

（E22-900M30S，带USB底板）
对

1

无线遥控手柄

（PS2协议，含接收器）
套

1

急停开关

（红色蘑菇头，带自锁）
个

1

电磁制动器

（24V，用于驻车/紧急制动）
个

1

散热风扇

（12V 3010，用于Jetson Nano）
个

2

铝合金盖板及传感器支架定制加工

材质： 铝合金 6061-T6 或 7075（要求强度高、耐腐蚀）

加工工艺： CNC 精密加工（公差等级 IT8 级）

表面处理： 喷砂 + 黑色阳极氧化（防止反光干扰传感器）

尺寸公差：

盖板平面度 ≤ 0.1mm

孔位定位精度 ±0.05mm

与底盘基座安装孔的配合偏差 ≤ 0.1mm
人天

20

底盘总成装配与线控系统调试

轮履底盘零部件进行标准化总装电机驱动器、电源转换模块、转向舵机的接线与布线基于 CAN 总线 或 RS-232 的底层线控通信
人天

15

轮履一体机械结构设计与优化
负载能力： 有效承载 ≥ 50kg（含自重）

切换机制： 无需拆卸轮组即可完成轮/履形态转换，单人操作时间 ≤ 5 分钟

轮式模式： 最高速度 ≥ 1.5m/s，适合平地长距离运输

履带模式： 越障高度 ≥ 100mm，爬坡角度 ≥ 25°
人天

10

标准紧固件套件
（不锈钢螺丝、螺母、垫片、轴套）
批

1

电气连接线束
（XT60接头、杜邦线、网线、热缩管）
批

1



	询价记录（报价应在预算内，超出预算或等于预算的报价视为无效）：
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商家名称（加盖公章）：

地址：

联系人：

联系电话：

报价：



